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ZAWARTOSC OPRACOWANIA

1. Opis techniczny

2. Plan orientacyjny

3. Plan sytuacyjny w skali 1:1000 z usytuowaniem znakdéw istniejgcych
i projektowanych

Opis techniczny czasowej organizacji ruchu na czas budowy sieci wodociggowej
w ulicy Krysztatowej w Miawie.

Podstawa opracowania:
Dokumentacje czasowej organizacji ruchu opracowano na podstawie:

- Zlecenie inwestora,
- PT budowy sieci wodociggowej w ulicy Krysztatowej,

- Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 23 wrzesnia 2003r. w sprawie
zarzadzania ruchem na drogach oraz wykonywania nadzoru nad tym zarzgdzeniem.
(Dz.U z 2017 poz.784),

- Ustawa z dnia 20 czerwca 1997 r. — Prawo o ruchu drogowym (Dz. U. z 2017 r. poz.
1260 ze zm.),

- Rozporzgdzenia Ministra Infrastruktury z dnia 03.07.2003r. w sprawie szczego6towych
warunkéw technicznych dla znakéw i sygnatbw drogowych oraz urzgadzen
bezpieczenstwa ruchu drogowego i warunkéw ich umieszczania na drogach (Dz. U.
Nr 220, poz. 2181),

- Instrukcja oznakowania robot prowadzonych w pasie drogowym (MONITOR POLSKI
Zatgcznik do nr 24, poz. 184 z dnia 18 czerwca 1990r.,

- Instrukcja o znakach drogowych pionowych — tom | (Zasady stosowania znakow i
urzgdzen bezpieczenstwa ruchu) — zatgcznik nr 1 do zarzadzenia Ministra Transportu i
Gospodarki Morskiej z dnia 3 marca 1994r. (poz.120),

- Rozporzadzenie Ministra Transportu i Gospodarki Morskiej z dnia 27 lipca 1999r.
(Dz.U. Nr 66 poz. 748),

- Rozporzagdzenia Ministréw Infrastruktury oraz Spraw Wewnetrznych i Administracji z
dnia 31 lipca 2002r. w sprawie znakéw i sygnatéw drogowych (Dz. U. Nr 170, poz.
1393).

- wizji lokalnej w terenie.

Cel i zakres opracowania

Zabezpieczenie robot i zapewnienie bezpieczenstwa ruchu na ulicach podczas budowy
sieci wodociggowe.
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Stan istniejgcy.

Ulica Studzieniec:

- predkos¢ projektowana — Vp — 50km/h,

- kategoria ruchu KR — 1

- nawierzchnia jezdni — bitumiczna,

- pochylenie podtuzne niwelety drogi jest mniejsze od 5%
- szerokos¢ nawierzchni jezdni — 5,00m

- szeroko$¢ poboczy — 2x1,0m

Ulica Krysztatowa:
- nawierzchnia jezdni — gruntowa naturalna,
- pochylenie podtuzne niwelety drogi jest mniejsze od 5%

- szerokos$¢ ulicy w liniach rozgraniczenia do — 7,00m.

Na odcinku planowanych do realizacji robét ulice nie posiadajg oznakowania poziomego
i pionowego.

Dane ogodlne
Budowa sieci wodociggowej w obydwu ulicach prowadzona bedzie w wykopie otwartym.

W ulicy Studzieniec na catej szerokosci nawierzchni jezdni i poboczy. Przejscie
poprzeczne przez ulice Studzieniec podczas realizacji zadania nalezy wykonywac
potowami szerokosci nawierzchni jezdni.

W ulicy Krysztatowej roboty bedg wykonywane po prawej stronie na catej jej dtugosci.

Rozwigzanie projektowe

Dla zabezpieczenia przedmiotowych robd6t prowadzonych w pasach drogowych
proponuje sie nizej opisane oznakowania.

Niniejsze opracowanie przedstawia zakres ograniczen w ruchu oraz sposob oznakowania
i zabezpieczenia terenu, na ktérym prowadzone bedg roboty w pasach drogowych.
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Projektowane zabezpieczenie i oznakowanie jest wynikiem wymagan technologicznych
zwigzanych z budowg sieci wodociggowe;.

Z uwagi na fakt, iz roboty wykonywane bedg przy krawedzi jezdni oraz moze zajs¢
konieczno$¢ komunikacji technologicznej projektuje sie jednostronne zwezenie jezdni na
dtugosci 100,00m.

Dla ulicy Studzieniec przewidziano dwie opcje oznakowania w zaleznosci od zajmowane;j
strony pasa drogowego:

- Opcja 1 — dla zajecia pasa drogowego po prawej stronie

— od strony najazdu na miejsce prowadzonych robot

Znaki pionowe:

A-14 i A-12b w odlegto$ci 100,00mb od miejsca prowadzenia robot,
B-33(30) i B-25 w odlegtosci 50,00mb od miejsca prowadzenia robdt,
B-42 w odlegtosci 20,00mb za miejscem prowadzenia robot

— od przeciwnej strony najazdu na miejsce prowadzonych robot
Znaki pionowe:

A-14 i A-12c w odlegtosci 100,00mb od miejsca prowadzenia robot,
B-33(30) i B-25 w odlegtosci 50,00mb od miejsca prowadzenia robdt,
B-42 w odlegtosci 20,00mb za miejscem prowadzenia robot

Miejsce prowadzenia robdt nalezy wygrodzi¢ i oznakowa¢ znakami U-23a i tablicami
prowadzacymi U-3c, U-3d i U-20b.

- Opcja 2 — dla zajecia pasa drogowego po lewej stronie

— od strony najazdu na miejsce prowadzonych robot

Znaki pionowe:

A-14 i A-12c w odlegfosci 100,00mb od miejsca prowadzenia robot,
B-33(30) i B-25 w odlegfosci 50,00mb od miejsca prowadzenia robot,
B-42 w odlegto$ci 20,00mb za miejscem prowadzenia robot

— od przeciwnej strony najazdu na miejsce prowadzonych robot
Znaki pionowe:

A-14 i A-12b w odlegtosci 100,00mb od miejsca prowadzenia robot,
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B-33(30) i B-25 w odlegtosci 50,00mb od miejsca prowadzenia robdt,
B-42 w odlegtfosci 20,00mb za miejscem prowadzenia robot

Miejsce prowadzenia robét nalezy wygrodzi¢ i oznakowaé znakami U-23a i tablicami
prowadzgcymi U-3c, U-3d i U-20b.

Ze wzgleddéw technologicznych moga wystapi¢ krétkotrwate zajecia catej szerokosci pasa
drogowego, nalezy wowczas wprowadzi¢ sterowanie reczne ruchem drogowym przez
pracownikow posiadajgcych wymagane uprawnienia.

Ulica Krysztatowa posiada nawierzchnie gruntowg naturalng z jednostronng zabudowg
jednorodzinng (w budowie), charakteryzuje sie matym natezeniem ruchu.

Dla ulicy Krysztatowej przewidziano oznakowanie pasa drogowego:

- Opcja 3 — dla zajecia pasa drogowego po prawej stronie

— od strony najazdu na miejsce prowadzonych robot

Znaki pionowe:

A-14 i A-12b w odlegtosci 100,00mb od miejsca prowadzenia robot,
B-33(30) i B-25 w odlegtosci 50,00mb od miejsca prowadzenia robdt,
B-42 w odlegtosci 20,00mb za miejscem prowadzenia robot

— od przeciwnej strony najazdu na miejsce prowadzonych robot
Znaki pionowe:

A-14 i A-12c w odlegtosci 100,00mb od miejsca prowadzenia robot,
B-33(30) i B-25 w odlegtosci 50,00mb od miejsca prowadzenia robdt,
B-42 w odlegtosci 20,00mb za miejscem prowadzenia robot

Miejsce prowadzenia robdt nalezy wygrodzi¢ i oznakowaé znakami U-23a i tablicami
prowadzgcymi U-3c, U-3d i U-20b.

Ustawione znaki A-14 pozostawi¢ nalezy do czasu przywrocenia stanu nawierzchni do
stanu sprzed realizacji inwestyciji.

Poszczegdlne opcje oznakowania tymczasowego nalezy wprowadzaé w miare postepu
robét i demontowac po zakonczeniu danego etapu.

Nie dopuszcza sie pozostawienia otwartych wykopow po zakohczonej dziennej pracy.
Wykopy w okresie od zmroku do switu muszg by¢ zasypane.

Mieszkancom nalezy na biezgco zapewnia¢ dostep do posesiji.
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Przed rozpoczeciem realizacji zadania nalezy o utrudnieniach w ruchu powiadomi¢
mieszkancéw, Policje, Pogotowie Ratunkowe, Straz Pozarng, Stuzby komunalne,
Mtawskg komunikacje Miejskg, PKS Mtawa.

Schematy oznakowacé dla poszczegolnych opciji zostaty przedstawione na zatgcznikach
graficznych.

Ustawiane znaki muszg odpowiada¢ wymogom ,Instrukcji oznakowania robot
prowadzonych w pasie drogowym” oraz ,Instrukcji o znakach i sygnatach drogowych”.

Nalezy przyjg¢ znaki typu sredniego z licem odblaskowym.
Planowany termin prowadzenia robot 2018-2019r.

Na 30 dni przed rozpoczeciem roboét nalezy ztozy¢ pisemne zawiadomienie do Starosty
Mtawskiego o rzeczywistym terminie wprowadzenia tymczasowej organizaciji ruchu.



