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Cel opracowania

Celem opracowania jest zabezpieczenie bezpieczenstwa ruchu kolowego w
czasie wykonywania niezbednych robét zwigzanych z budowa przylaczy do
punktow kamerowych dla monitoringu wizyjnego Miasta Miawy w rejonie ulic
Reymonta, Wigury i Chrobrego

Podstawa opracowania

Opracowanie sporzadzono na podstawie nastepujacych materiatow:

= ustalen z przedstawicielami zamawiajgcego,

= ustawy Prawo o ruchu drogowym z dnia 20.06.1997r.,

= Rozporzadzenia Ministréow Infrastruktury oraz Spraw Wewnetrznych i
Administracji

= w sprawie znakow i sygnatow drogowych z dnia 31.07.2002r.,

» Szczegotowych warunkow technicznych dla znakéw i sygnatow
drogowych oraz urzadzen bezpieczenstwa ruchu drogowego i
warunkéw ich umieszczania na drogach, (zatacznik do mu 220, poz.
2181 z dnia 23 grudnia 2003r),

= Rozporzadzenia Ministra Infrastruktury Dz.U. Nr 177 Poz. 1729 z dnia 23
wrzesnia 2003 r. w sprawie szczeg6lowych warunkow zarzadzania ruchem

na drogach oraz wykonywania nadzoru nad tym zarzgdzaniem.

Organizacja ruchu kotowego

Zakres robot zwigzanych z rozbudowg obejmuje:

1) wykonanie sieci kanalizacii teletechnicznej poprzez budowe przylgczy z rur
rHPED

2) budowe stupow
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Zakres koniecznych robdt bedzie powodowat utrudnienia i ograniczenia W
ruchu kotowym oraz pieszym. Niniejsze opracowanie ma je zminimalizowac,
poprzez stworzenie jasnych i czytelnych zasad ruchu kolowego na czas
przebudowy.

Przeprowadzenie budowy przytaczy oraz stupow wiaze sie z koniecznoscia
zajecia pasa drogowego i sastosowanie tymczasowej organizacii ruchu.

W zwigzku z prowadzonymi robotami zachodzi konieczno$¢ zwezenia
szerokosci jezdni oraz chodnikow od strony wykonywanych prac. Zajecie to
bedzie oznakowane w nastepujacy sposob:

_ U-3d oraz U-3c - tablicg prowadzaca ciggta w lewo lub prawo o diugosci
3000mm,

- U-20a - tablica kierujacg oddzielajaca roboty
- U-20b - zapora drogowa pojedynczg szerokg

Dodatkowo wprowadzono oznakowanie pionowe w postaci znakow
ostrzegawczych A-14 oraz w saleznosci od strony prowadzonych robot znakow
A12b i A-12c, a takze znakow A-30 wraz z tabliczka T-0 ,Przejscie drugg strong
jezdni”

Roboty przy prowadzeniu budowy sieci kanalizacji teletechnicznej podzielono
na pie¢ etapow, aby jak najmniej ograniczac odbywaijacy sie ruch kolowy.

Po zakonczeniu dnia roboczego nalezy zabezpieczy¢ wykop poprzez
przestawienie tablic kierujacych U-3d na poczatku robot oraz zabezpieczyC pas
ruchu zaporami drogowymi U-20a. Na okres nocny na co drugiej tablicy nalezy
zamontowaé lampe ostrzegawczg U-35. Jesli nastapi potrzeba zajecia jednego

pasa ruchu, nalezy prowadzi¢ roboty z zastosowaniem ruchu wahadiowego.

Do sterowania ruchem nalezy wyznaczyc pracownikow doswiadczonych,
posiadajgcych odpowiednie przeszkolenie. Muszg oni posiada¢ $rodki tgcznosci

bezprzewodowej (np. radiotelefony) zapewniajace bezawaryjna facznosc.
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OGOLNE WARUNKI DOTYCZACE OZNAKOWANIA
PIONOWEGO I URZADZEN BEZPIECZENSTWA RUCHU
DROGOWEGO:

Znaki oraz urzadzenia bezpieczenstwa ruchu powinny by¢ ustawione

wediug nastepujacych zasad:

Zapora drogowa U-20a stosowana jest do wygrodzenia w poprzek
drogi. Zapora ustawiona bedzie na wysokosci 11 m mierzac od
poziomu nawierzchni do gomej krawedzi zapory

Tablica prowadzgca U-3d stosowana jest do wygrodzenia w poprzek
drogi od czota robot. Ustawiona bedzie na wysokoséci 1,5 m mierzgc od
poziomu nawierzchni do gornej krawedzi tablicy

Znaki pionowe nalezy umiescié tak, aby dolna krawedz znaku byta nie
nizej niz 2,2 m (przy wystepujacym ruchu pieszych) i 1,75 m (w
pozostatych przypadkach) liczac od poziomu jezdni, oraz W odlegtosci
nie mniejszej niz 0,5 m od krawedzi jezdni.

Konstrukcje wspierajace znaki i urzadzenia zastosowane do oznakowania
i zabezpieczenia miejsca robot powinny by¢ stabilne i nie
powodowac zagrozenia dla uczestnikéw ruchu

Wszelkie znaki i urzadzenia ustawione na czas wykonywania robot

nalezy usung¢ niezwlocznie po ich zakonczeniu.

Wykonawca robot zapewni catodobowy nadzor nad znakami i

urzadzeniami zabezpieczajacymi, a W przypadku ich zniszczenia natychmiast

wymieni i uzupeini. Tarcze znakow powinny by¢ montowane do stupkow w

sposob wykluczajacy obrét tarcz wokot stupka.

Urzadzenia bezpieczenstwa ruchu uzyte do zabezpieczenia robot na

drodze winny mie¢ dobrze widoczne saréwno w dzien jak i w nocy elementy

odblaskowe.
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Robotnicy pracujgcy w pasie drogowym powinni zna¢ zasady pracy pod

ruchem oraz by¢ ubrani w kamizelki ostrzegawcze koloru pomaranczowego.

Dla zapewnienia bezpieczenstwa ruchu w okresie od zmierzchu do
$witu, bariery zabezpieczajace powinny by¢ oéwietlone Swiattem migajgcym
ostrzegawczym zottym lub pomaranczowym. Swiatla powinny by¢ umieszczone
od strony odbywajacego si¢ ruchu drogowego, bezposrednio nad barierami na
wysokosci nie wigkszej niz 0,1 m.

We wszystkich przypadkach nie ujetych szczegotowo niniejszym
opracowaniem nalezy stosowaé sie do wskazan ,Instrukcji oznakowania roboét
prowadzonych w pasie drogowym” oraz odpowiednich przepisow odrebnych
instrukcji o znakach drogowych, przepisow BHP i wytycznych resortowych.

7alecana wielko$¢ znakow: znaki srednie

UWAGA'!

Wykonawca powinien dazy¢ do ograniczenia utrudnien w_ruchu i tym
samym powinien zapewnic bezpieczenstwo _na _drodze podczas prowadzenia

robot.
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. MAZOWIECKA
OKREGOWA
LG
INZYNIEROW
BUDOWNICTWA

sygn. akt. MAZ/7132/ 177 07/D Warszawa, dnia 30 czerwea 2007 r.

DECYZJA

Na podstawie art. 11 ust. 1 iart. 24 ust. | pkt 2 ustawy z dnia 15 grudnia 2000 r. o samorzadach zawodowych
architektow, inzynieréw budownictwa oraz urbanistow (Dz.U. z 2001 r. Nr 5 poz. 42 z poZn. zm.), art. 12 ust. |
pkt 2-5. ust. 3, art. 13 ust. | pkt 2, ust. 3 i 4, art. 14 ust. 1 pkt 2 a) ustawy z dnia 7 lipca 1994 r, — Prawo
budowlane (tekst jedn.: Dz.U. z 2006 r. Nr 156 poz. 1118 z pozn. zm.) w zwiazku z art. 5 ustawy z dnia 28 lipca
2005 r. 0 zmianie ustawy — Prawo budowlane oraz o zmianie niektérych innych ustaw (Dz.U. nr 163 poz. 1364)
oraz § 11 ust. 1 pkt 1, § 18 ust. | rozporzadzenia Ministra Transportu i Budownictwa z dnia 28 kwietnia 2006 r.
w sprawie samodzielnych funkcji technicznych w budownictwie (Dz.U. Nr 83 poz. 578), Okregowa Komisja
Kwalifikacyjna Mazowieckiej Okregowej Izby Inzynieréw Budownictwa stwierdza, Ze:

Pan Maciej Beniuk
inzynier
urodzony dnia 6 maja 1979 roku w Mlawie , syn Bogdana

uzyskal

UPRAWNIENIA BUDOWLANE
nr MAZ/0008/OWOD/07

do kierowania robotami budowlanymi
bez ograniczen
w specjalnosci drogowej

UZASADNIENIE
W zwiazku z uwzglednieniem w calosci zadania strony, na podstawie art. 107 § 4 Kodeksu postepowania
administracyjnego odst¢puje si¢ od uzasadniania decyzji.
Szezegdlowy zakres nadanych uprawnien zostal opisany na odwrocie niniejszej decyzji.

POUCZENIE
1.Zgodnie z art. 12 ust. 7 ustawy — Prawo budowlane, podstawe do wykonywania samodzielnych funkcji
technicznych w budownictwie stanowi wpis do centralnego rejestru, prowadzonego przez Glownego Inspektora
Nadzoru Budowlanego oraz wpis na liste czlonkow wilasciwej izby samorzadu zawodowego.
2. Od niniejszej decyzji stuzy odwolanie do Krajowej Komisji Kwalifikacyjnej Polskiej Izby Inzynieréw
Budownictwa w Warszawie za posrednictwem Okregowej Komisji Kwalifikacyjnej Mazowieckiej Okregowej
[zby Inzynieréw Budownictwa w Warszawie, w terminie 14 dni od dnia jej dorgczenia.

Skiad Orzekajgey . oy

T

1/ mgr inz, Krzysztof Latoszek
2/ mgr inZ Irena Churska

3/ mgr inz. Krzysztof Booss




Szczegolowy zakres uprawnien
do kierowania robotami budowlanymi bez ograniczen

w specjalnosci drogowej

I. Na mocy art. 12 ust. 1 pkt 2-5 oraz art. 13 ust. 1 pkt 2, ust. 3 i 4 ustawy - Prawo
budowlane, w zakresie objetym wyzej wymieniong specjalno$cia, niniejsze uprawnienia
stanowig podstawe do:

1/ kierowania budowg lub innymi robotami budowlanymi,

2/ kierowania wytwarzaniem konstrukcyjnych elementow budowlanych oraz nadzoru i
kontroli technicznej wytwarzania tych elementow,

3/ wykonywania nadzoru inwestorskiego,

4/ sprawowania kontroli technicznej utrzymania obiektéw budowlanych

II. Na mocy § 18 ust. 1 rozporzadzenia Ministra Transportu i Budownictwa z
dnia 28 Kkwietnia 2006 r. w sprawic samodzielnych funkeji technicznych w
budownictwie, niniejsze uprawnienia budowlane uprawniajy do: kierowania robotami
budowlanymi zwiazanymi z obiektem budowlanym, takim jak:
1) droga, w rozumieniu przepiséw o drogach publicznych, z wylaczeniem drogowych
obiektow inzynierskich oprocz przepustow;
2) droga dla ruchu i postoju statkow powietrznych oraz przepust.

Otrzymuja:
|. Pan Maciej Beniuk
ul. Osiedle Ksigzat Mazowieckich 4 m. 26
06-500 Mtawa
2. Giowny Inspektor Nadzoru Budowlanego
3.a/




® POLSKA

I Z B A

T INZYNIEROW

BUDOWNICTWA

Zaswiadczenie

o numerze weryfikacyjnym:

MAZ-4H2-DCK-L8D *

Pan MACIEJ BENIUK o numerze ewidencyjnym MAZ/BD/0707/07
adres zamieszkania ul. NAPOLEONSKA 14 B/31, 06-500 MtAWA

jest cztonkiem Mazowieckiej Okrggowe] Izby Inzynieréw Budownictwa i posiada wymagane
ubezpieczenie od odpowiedzialnosci cywilne;.

Niniejsze zaswiadczenie jest wazne od 2015-08-01 do 2016-07-31.

Zaswiadczenie zostato wygenerowane elektronicznie i opatrzone bezpiecznym podpisem elektronicznym
weryfikowanym przy pomocy wainego kwalifikowanego certyfikatu w dniu 2015-07-28 roku przez:

Mieczystaw Grodzki, Przewodniczacy Rady Mazowieckiej Okregowej Izby InZynieréw Budownictwa.

(Zgodnie art. 5 ust 2 ustawy z dnia 18 wrzeénia 2001 r. o podpisie elektronicznym (Dz. U. 2001 Nr 130 poz. 1450) dane w postaci

elektronicznej opatrzone bezpiecznym podpisem elektronicznym weryfikowanym przy pomocy wainego kwalifikowanego certyfikatu sa
rownowaine pod wzgledem skutkéw prawnych dokumentom opatrzonym podpisami wlasnorecznymi.)

* Weryfikacje poprawnosci danych w niniejszym zaswiadczeniu moina sprawdzi¢ za pomocg numeru weryfikacyjnego zaswiadczenia na
stronie Polskiej lzby InZzynieréw Budownictwa www.piib.org.pl lub kontaktujac sie z biurem wilasciwej Okregowej lzby Iniynieréw
Budownictwa.
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