Zalacznik 5.9. Wykaz inwentaryzacyjny drzew kolidujacych z planowanym zagospodarowaniem terenu

lokalizacja: Teren Szkoty Podstawowej nr 1 przy ul. Warszawskiej 52 w Mtawie

data wykonania 25.05.2007

. Pow. |Rozstawa| Liczba  [ersnicalcm] . Pow. |Rozstawa| Liczba [iersnicalcm]
L.p.| Rodzajigatunek W m2 wm ey Vysokos[m UWAGI L.p.| Rodzajigatunek W m2 wm iy Vysokosé[m UWAGI
Tiliacordata-lipa | | | | egz. ogtawiany, czes¢ szpaleru - 19 Aesculus 122 kolizja z planowanym Il etapem
a. | drobnolistna 4m kolizja z planowanym | etapem robot . E;apspz(t)acﬁgbsigléng\-/vycz """ 18 robét
Tilia cordata - lipa kolizja z planowanym | etapem )
1. | drobnolistna | | | - 133 .. robot 20 Acerplatanoides- | | | L 136 .. do adaptadiji
12m ' klon zwyczajny 18
Acer platanoides - kolizja z planowanym | etapem -
2. | klon zwyczajny ....86 . jazp ob 'ty P 21 Acerplatanoides- | | | |... 122 kolizja z planowanym Il etapem
12 obo : klon zwyczajny 18 robot
Acer platanoides - 87 kolizja z planowanym | etapem , .
3. aes= 1 peee e . Acer platanoides- | [ | | 140 kolizja z planowanym Il etapem
klon zwyczajny 12 robé6t 22. klon zwyczajny ia robdt
Betula verrucosa - 205 kolizja z planowanym | etapem 124 L
4.| brzozabrodawkowata| | | L. £Y9 . . robot 23.| Acerpseudoplatanus-| | | L &% kolizja z planowanym Il etapem
18 | klon jawor 18 robdt
Acer platanoides - 69 kolizja z planowanym | etapem .
3. | klon zwyczajny 9 robot 24| Acerpseudoplatanus{ | | .. 220 ... kolizja z planowanym Il etapem
"|  Klon jawor 18 robot
6. Qg?]rz%atg;ao‘ir?es - 78 kolizja z planowa}nym | etapem 05 Acerplatanoides- | | | | 110 _____ ubytki kory na pniu-
yezainy 9 robot |  klonzwyczajny 15 kolizja z planowanym Il etapem robét
Betula verrucosa - 189 iZ]
7.| brzozabrodawkowata| | | e kolizja z planowefnym | etapem Acer platanoides- | (| [ 7 8 _____ kolizja z planowanym |l etapem
18 robot 26.|  klon zwyczajny 15 robGt
8. chr platanoides - .85 .. kolizja z planowanym | etapem Acer platanoides - 89 kolizja z planowanym |l etapem
on zwyczajny 18 robot 27.| klonzwyczajny | | | [T T rob6t
9. gpcl)%r?glrig?rﬁg lipa 147 _____ kolizja z planowalnym Il etapem Acerplatanoides- | | | | 97 kolizja z planowanym | etapem
18 robot 28. klon zwyczajny 13 robét
182 kolizja z planowanym Il etapem
10.| Acerpseudoplatanus-| | |  fe STl , Acer platanoides - 85 iZj
klon jawor 18 robot - egzemplarz ogtowiony 29. klon z?/vyczajny ...... 13 _____ kolizja z planfovt\f’)?)/m | etapem
11.| Acerpseudoplatanus-| | | | 188 kolizja z planowanym Il etapem Acer platanoides - 96 .
klon jawor 18 robot 30. klon zwyczajny | | |  [TTumTTC kolizja z planowe}nym | etapem
13 robot
12.| Betuwaverrucosa- | | |  |... 183 kolizja z planowanym Il etapem . 75 .
brzoza brodawkowata 20 robc’)t 31 Acer platan0|des N e e N R kO|IZJa z p|anOW8nym | etapem
: klon zwyczajny 13 .
robot
13. ﬁ\lgirjgsv%:doplatanus - | 223 kolizja z planowa’nym Il etapem Acer platanoides- | | | | . 103 kolizja z planowanym | etapem
20 robé6t 32. klon zwyczajny 15 robét
. . 330
Tilia cordata-lipa | | | =TT do adaptagji Acer ides - 107 .
_ platanoides- ( | | W
14.| drobnolistna 20 33. klon zwyczajny 15 kolizja z planowa}nym | etapem
robot
- - 248 .
Fraxinus excelsior- | ([ .20 do adaptacji Fraxinus excelsior- 126 "
15| jesion wyniosly 23 34.| jesonwynosty | | | 5 do adaptacj
Acer pseudoplatanus - | 200 egzemplarz 3 pniowy rozwidlony
16.| kion jawor 18 na wys. 1,60 i 2 m - do adaptaciji
17 Acer pseudoplatanus-( | | ... 187 . susz w koronie, do ewentualnej adaptaciji |
.| klon jawor 18 ]
18. Acerplatanoides- | | | | 313 _____ do adaptacji

klon zwyczajny




	Strona 1

