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OPIS TECHNICZNY

1. Podstawa opracowania.

Projekt organizacji ruchu na czas budowy dotyczy zadania polegajacego na wykona-
niu projektu budowlanego przebudowy ulicy Kopernika na odcinku od ul. Zwirki do ul.
PCK w Mtlawie, potozonego na terenie oznaczonym numerami ewidencyjnymi:
3037/2, 3320, 2994, 2755, 2953, 3095/4, 2898/1 w obrebie ewidencyjnym nr 10 Mia-
sto Mtawa, w powiecie mtawskim, w wojewddztwie mazowieckim.

Opracowanie wykonano w oparciu o:

projekt budowlany
Ustawa z dnia 07.07.1994 r. Prawo Budowlane Dz. U. nr 89 poz. 414 z pdzniej

szymi zmianami ,

- Rozporzadzenie Ministra Transportu i Gospodarki Morskiej z dnia 2 marca 1999
r. w sprawie warunkéw technicznych, jakim powinny odpowiada¢ drogi
publiczne i ich usytuowanie ( Dz. U. Nr 43 z 14 maja 1999r. )

- Ustawa z 20.06.1997 Prawo o ruchu drogowym (tekst jednolity Dz. U. Nr 108 z
2005 poz. 908 z pdzniejszymi zmianami)

- Ustawa z 21.03.1985. o drogach publicznych (Dz. U. Nr 19 poz. 115 z 2007 r

- Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 23.09.2003. w sprawie szczeg6t
lowych warunkéw zarzadzania ruchem na drogach oraz wykonywania nad
zoru nad tym zarzadzeniem (Dz. U. Nr 177 poz. 1729 z pdzniejszymi zmiana
mi)

- Zatgcznik Nr 1-4 do Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dn. 3 lipca 2003 w
sprawie szczegotowych warunkéw technicznych dla znakéw i sygnatéw
drogowych oraz urzadzen bezpieczenstwa ruchu drogowego i warunkéw
ich umieszczania na drogach (Dz. U. Nr 220, poz. 2181 z dn. 23 grudnia 2003 r.)

2. Cel opracowania.

Opracowanie ma na celu pokazanie oznakowania odcinka ulicy Kopernika w Mtawie
na czas wykonania robot.

3. Stata organizacja ruchu.

Projektowana droga gminna ul. Kopernika jest drogg klasy L i w petnym zakresie ob-
stuguje otoczenie na ktérym sie znajduje. Zapewnia dojazd do siedlisk przy niej poto-

zonych, swiatyni katolickiej, obiektéw sportowych, obiektow handlowych i ustugo-
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wych. Ulica Kopernika taczy droge wojewodzka nr 544 Dziatdowo — Przasnysz (ul.
Zwirki) z Alejg Marszatkowskg dla ktdrych jest ulicg podporzadkowana. Stanowi dro-
ge gtéwng dla ulic z nig sie krzyzujacych: Dudzinskiego, Konopnikiej, ,Torfa” Zate-
skiego, PCK. Przebudowa odcinka ulicy Kopernika polega na wprowadzeniu zmian w
organizacji ruchu drogowego, ktére majg stuzy¢ przede wszystkim poprawie bezpie-
czenstwa pieszych oraz uspokojeniu ruchu pojazdow. W obecnym stanie szeroki
(9,20 m) i prosty odcinek ulicy Kopernika zacheca niektorych kierowcow do zbyt
szybkiej jazdy. Przejscia dla pieszych zlokalizowane w obrebie skrzyzowan sg po-
zbawione azyli dla pieszych i oznaczone jedynie rozmalowaniem poziomym P-10
wykonanym w tradycyjnej technologii z uzyciem farb chlorokauczukowych lub akry-
lowych o krétkim okresie trwatosci i duzej Scieralnosci. Czesto w okresie jesiennym i
wiosng to rozmalowanie nosi $lady duzych ubytkéw. Przejscia oznakowane sg zna-
kami pionowymi D-6. Przejscia dla pieszych w ul. Kopernika sg miejscami szczegol-
nie niebezpiecznymi. Dochodzi na nich do wypadkéw, gdzie gtbwnym poszkodowa-
nym jest pieszy. Jedng z gtéwnych z przyczyn tego stanu jest niewtasciwe oswietle-
nie stref konfliktowych przeznaczonych dla ruchu pieszego. Jednym z waznych wa-
runkdw bezpiecznego przejscia dla pieszych w porze nocnej jest jego wtasciwe
oSwietlenie. Zapewnienie wiasciwych warunkow obserwacji otoczenia przejscia dla
pieszych przez kierowcéw pozwala na dostrzezenie pieszego w odlegtosci ktora
umozliwia podjecie wiasciwej reakcji w sytuacji niebezpieczniej.

Nawierzchnia drogi jest asfaltowa, w dobrym stanie technicznym. Ulica jest w ciggtej
eksploatacji, o srednim natezeniu ruchu pojazdéw w tym autobuséw komunikacji
miejskiej. Na przejsciach dla pieszych obserwuje sie okresowo wzmozony ruch pie-

szych wynikajacy z bliskiego usytuowania swigtyni katolickiej i obiektow sportowych.

4. Oznakowanie na czas wykonania roboét

W celu bezpiecznego wykonania robot projektuje sie tymczasowq organizacje Ru-

chu.

Malowanie linii podtuznych krawedziowych i w osi zostanie wykonane wedtug zata-
czonego schematu rysunkowego. Malowarka samojezdna poprzedzona bedzie sa-
mochodem pilotazowym, zaopatrzonym w oznakowanie U-26, A-14, C-9 i T-19. Ob-
stuga malowarki rozstawia pachotki zabezpieczajgce U-23a w rozstawie nie wiek-
szym niz 12 m. Z tytu kolumny porusza sie pojazd zbierajacy pachotki. Wszystkie

trzy pojazdy zaopatrzone sg w lampy btyskowe ostrzegawcze.
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Wykonanie robét w obrebie skrzyzowan, w tym montaz wysp azylowych, ,kocich
oczek”, malowanie linii P-10 i P-11 na przejSciach dla pieszych i przejazdach rowe-
rzystow bedzie wymagato ustawienia oznakowania pionowego. Projektuje sie wyko-
nanie tych robot w czterech fazach oddzielnie na kazdym skrzyzowaniu. Projektuje
sie ustawienie znakéw: A-14, A-12c, A-30, T-18, B-25, B-33 (40 km/h), C-9 i zapor-
3c. Oznakowanie pokazano na czterech oddzielnych rysunkach.

UWAGI:

1.Wszystkie roboty nalezy wykonac zgodnie z obowigzujgcymi normami, instrukcjg
producentow i przepisami oraz ze szczegdélnym uwzglednieniem przepisow BHP.
2.Przed przystgpieniem do robdt w pasie drogowym wykonawca zobowigzany jest do
zgtoszenia rozpoczecia robot i uzyskania pozwolenia na zajecie pasa drogowego u

zarzadcy drogi.

autor projektu:



