PROJEKT CZASOWEJ ORGANIZACIJI RUCHU BUDOWY
PUNKTOW SWIETLNYCH W CIAGU UL. DZWIGOWEJ
W MLAWIE

Budowa punktow swietlnych

(obszar zabudowany)
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Podstawa opracowania
[1] rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 23 wrzesnia 2003 r. w sprawie

szczegdtowych warunkéw zarzadzania ruchem na drogach oraz wykonywania nadzoru nad
tym zarzgdzaniem (Dz. U. Nr 177 poz.1729),

[2] rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 3 lipca 2003 r. w sprawie szczegdtowych
warunk6w technicznych dla znakéw i sygnatow drogowych, oraz urzadzen bezpieczenstwa
ruchu drogowego i warunkéw ich umieszczania na drogach (Dz. U. Nr 220, poz. 2181),

{3] ustawa z dnia 20 czerwca 1997 r. Prawo o ruchu drogowym (tekst jednolity Dz. U. z 2005
r. Nr 108, poz. 908),

[4] rozporzadzenia Ministrow Infrastruktury oraz Spraw Wewnetrznych i Administracji z dnia
31 lipca 2002 r. w sprawie znakéw i sygnalow drogowych (Dz. U. z 2002 r. Nr 170 poz.
1393),

[5] katalog typowych schematéw oznakowania robét prowadzonych w pasie drogowym
(zarzadzenie nr 52 Generalnego Dyrektora Drog Krajowych i Autostrad z dnia 12.11.2013 r.)

OPIS TECHNICZNY

Charakterystyka drogi

- Dane techniczne

* kategoria drogi — gminna

* klasa drogi — D

* kategoria ruchu — KR 1

* nawierzchnia — gruntowa

* szeroko$¢ jezdni — 4,3 m,

* ciagi piesze — brak,

* oznakowanie pionowe — brak

* oznakowanie poziome — brak

Odcinek drogi, na ktérym zlokalizowane beda roboty drogowe przebiega przez obszar
zabudowany w msc Mtawa. Obszar robét zlokalizowany bedzie wzdluz ulicy Dzwigowej.
Strefa rob6t zlokalizowana bedzie poza jezdnig jak i czesciowo w jezdni. Strefa rob6t zostanie
wygrodzona urzadzeniami bezpieczenstwa ruchu drogowego. Roboty beda prowadzone
w 1 etapie przy zamknietej ul. Dzwigowej dla ruchu drogowego, zgodnie z zalgczonym
planem sytuacyjnym.

Charakterystyka ruchu na drodze

W ciagu ul. Dzwigowej brak zjazdéw, gdzie bytaby koniecznosé wjazdow pojazdow.
Dopuszczalna predkosé maksymalna na odcinku wystepowania rob6t wynosi 50 km/h.

Zakres planowanych robdt

Roboty drogowe polegaé beda na wykonaniu punktow Swietlnych wzdtuz
ul. Dzwigowej (zgodnie z projektem budowlanym) w jednym etapie. W zwiazku z tg budows
zostang wykonane nastgpujace czynnosci:
- wygrodzenie strefy robét (urzadzenia brd) - zamkniecie ul. Dzwigowej
- budowa punktéw $wietlnych,
- usunigcie strefy robot.

Oznakowanie robot

Strefa robét wygrodzona bedzie urzadzeniami bezpieczenstwa ruchu drogowego
takimi jak:
- Do wygrodzenia strefy robot — zapora drogowa U-20b ,
- Znaki ostrzegawcze zgodnie z zalgczonym planem,




Wstepujace zagroienia i utrudnienia

Zagrozenia
- ruch samochodowy — brak
- ruch pieszy — brak,
Utrudnienia
- ruch samochodowy — brak
- ruch pieszy — brak
Stan pasa drogowego po zrealizowaniu robdt
Po zrealizowaniu etapu robét pas drogowy zostanie przywrécony do stanu
pierwotnego. Powstanie o$wietlenie uliczne

Przewidywany termin obowigzywania czasowej organizacji ruchu
613 6 111 1 R S o do dnia

Uwagi
- zastosowac oznakowanie z grupy wielkosci srednie (S) z zastosowaniem lica z folii typu 2
lub folii pryzmatycznej, urzadzenia bezpieczenstwa ruchu wykonane z folii odblaskowej,
- wszystkie zastosowane elementy musza spetnia¢ warunki zawarte w rozporzadzeniu [2],
- odleglosci podane na elementach czasowych podano od krafca miejsca niebezpiecznego
(strefy rob6t) lub innych wskazanych.
- znaki pionowe ustawi¢ na wysokosci (dolna krawedz znaku) 2,2 m; odleglos¢ ustawienia
znaku od krawedzi jezdni (najblizsza krawedz znaku) musi miescié sie w granicach 0,5+2,0
m.
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